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EXCLUSAO DE GARANTIAS E LIMITAGOES DE
RESPONSABILIDADE

Embora tendo o cuidado na preparagdo deste manual, nada aqui contido:
- Modifica ou altera de qualquer forma os termos e condi¢gdes do contrato de compra
nos termos do qual, o equipamento a que se refere este manual, foi adquirido.
- Aumenta de qualquer forma a responsabilidade fornecida ao cliente ou a terceiros.

Antes de instalar e operar este equipamento, leia atenta-
mente este manual, com atencao extra para os avisos de
seguranga e precaucgoes.

AVISO: As informacdes contidas neste documento estdo sujeitas a alteracdes
sem aviso prévio. A Snap-on do Brasil ndao oferece nenhuma garantia com
relacdo a este material. A Snap-on do Brasil ndo sera responsavel por erros
contidos neste documento ou por eventuais danos consequentes relacionados
com o desempenho do fornecimento, ou o uso deste material.

Este documento contém informagoes de propriedade que é protegida por
direitos autorais e patentes. Todos os direitos reservados. Nenhuma parte
deste documento pode ser fotocopiada, reproduzida ou traduzida sem o
consentimento prévio por escrito da Snap-on do Brasil.

AO LEITOR

Apesar de todos os esforcos empregados para garantir que as informacoes
contidas neste manual estejam corretas, completas e atualizadas, € direito
da Snap-on do Brasil alterar qualquer parte deste documento a qualquer
momento, sem prévio aviso.

indice

indice 1
1.0 Seguranca 2
2.0 Especificagoes 3
3.0 Introducgao 3
4.0 Layout 5
5.0 Operagio 9
6.0 Manutencao 32
7.0 Solugao de problemas 35
8.0 Descartando o Balanceador 39
9.0 Apéndice 40

Apéndice: Procedimentos de instalagao 42



Sy

BALANCEADORDE
RODAS
E
ALINHADOR DE
DIRECAO

PRECAUGOES DE SEGURANGA
SUPLEMENTO DO MANUAL DE OPERAGAO

141

1.0 Seguranca

Todas as medidas de seguranga relevantes para a
unidade estdo descritos no folheto de seguranca,
veja a Figura1 - 1.

As precaugbes de seguranga devem ser plenamente
compreendidas e observadas por cada operador.
Sugerimos que vocé mantenha uma cépia do folheto
de seguranca perto da unidade para que o(s)
operador(es) tenham facil acesso.

Este manual de operagao contem avisos especificos e
cuidados quando as situagdes perigosas poderao ser
encontrados durante os procedimentos descritos.

1.1 Convencgoées tipograficas

Este manual contém estilos de texto que pretendem
fazer o leitor prestar atencao extra:

Nota: Sugestéo ou explicagdo.

CUIDADO: INDICA QUE A PROXIMA ACAO PODE
RESULTAR EM DANOS AO EQUIPAMENTO OU
OBJETOS LIGADOS A ELE.

AVISO: INDICA QUE A ACAO A SEGUIR PODE
RESULTAR EM (SERIOS) FERIMENTOS AO OPE-
RADOR OU A POSSIVEIS ASSISTENTES.

* Lista com marcadores:

* Indica que o operador devera tomar uma agao
antes de prosseguir para o passo seguinte da
sequéncia.



2.0 Especificacoes

Energia:

Alimentagao: 230VCA - 60 Hz -
Consumo: Monofasico 1,1 A
Poténcia do Motor: 0,12 kW
Fusiveis: (2x)IEC127T6,3 A
Medicoes:

Tempo da Medicao: <6s
Velocidade de Medigéo: <100 rpm
Distancia: 0-250 mm
Resolucao: 1/5g0u0,05/0,250z

Dimensodes da Roda:
Largura Maxima:

Didmetro Maximo:

Peso Maximo:

Largura do Aro:

Diédmetro do Aro:
NORMAL, ALU, ESTATICO

20” (500 mm)
35” (900 mm)
70 Kg (154 Ib)
3-20” (76 -510 mm)

8-30"(205 - 762 mm)

Eixo:

Didmetro do Eixo: 40 mm
Dimensoes:

Peso: 70 kg
Peso paratransporte: 90 kg
Dimensdes: (CxL x A): 1100x 1050 x 1700 mm
Dimensbes da embalagem: 1180 x 940 x 760 mm
Miscelaneas:

Nivel de Ruido: <70dB(A)

2.1 Condigoes

Durante a utilizagdo ou armazenamento por longos
periodos, estas condicdes nunca devem ser excedidas:

Faixa de Temperatura: 0-50°C
Faixa de Umidade: 10 - 90 % (n&o condensado)

3.0 Introducao

Este Balanceador combina alta tecnologia, desempe-
nho avangado, robustez, confiabilidade e com opera-
¢ao bastante simples e amigavel.

A baixa rotacdo da roda garante que o balan-
ceador seja bastante seguro.

E caracterizado por mostradores e um painel de
entrada que sdo faceis de usar e garantir a
operagao rapida e intuitiva. Tempo e esforco do
operador sdo reduzidos a um minimo, mantendo a
precisao e confiabilidade.

Trabalhe sempre em uma area limpa e com rodas
limpas, sem sujeiras presas no pneu ou no aro.
Dessa forma a montagem adequada da roda e um
6timo resultado do balanceamento podem ser alcan-
cados.

Aplicacéo

Este balanceador de rodas foi projetado para o
balanceamento dindmico e estatico de rodas de au-
tomoveis, motos e de utilitarios que se enquadram
dentro dos limites indicados nas especificagdes téc-
nicas. Este € um equipamento de medicdo de
alta precisao. Favor manusear com cuidado.
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3.1 Acessorios

Consulte a figura 3.1-1.
Os acessorios padrao sao:

Porca Rapida

Anel de Pressao
Copo Plastico

Anel de protegao de borracha

Cone Grande
Cone Médio

Cone Pequeno

Peso de Calibragao

Alicate para Contrapesos

Medidor de Largura de Aro
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4.0 Layout

Consulte a figura 4-1.
Descricdo Funcional do Balanceador:

1. Mostradores
Consulte o capitulo 4.1.

2. Painel de Entrada
Consulte o capitulo4.2.

3. Medidor de Distancia

4. Flange

5. Ponta de eixo com porca cubo

6. Compartimento para contrapesos

7. Area para armazenamento de cones e porca
rapida

8. Capa de Protecao

9. Pedal de Freio da Roda

Consulte a figura 4-2.

1. Chave Principal (ON/OFF)

2. Entrada de Energia



4.1 Mostradores
Consulte a figura 4.1-1.

1.

Indicadores de rotagao do plano de corre¢ao
Os indicadores mostram a diregdo que ope-
rador devera girar a roda (com a mao) depois de
um ciclo de medicéo.

Indicador de Posi¢cdo de Aplicagao do Con-
trapeso (WAP)

O indicador acende quando a roda esta na
posicao correta para a aplicagdo do contrapeso.
Este indicador sera designado como o indicador
de WAP.

Consulte o modo selecionado antes de aplicar um
contrapeso!

Mostradores

Dependendo do estagio do programa, os mos-
tradores fornecem informagdes ao operador so-
bre tamanhos de aro, contrapesos de balan-
ceamento, cdodigos de erro, etc.

Indicador de Unidades dos Contrapesos
O indicador acendera se o contrapeso esta
sendo exibido em ongas ou em gramas (padréo).

Indicador Motocicleta Dinamico e Estatico

O indicador acende quando vocé ativar progra-
ma de balanceamento de rodas de motocicleta
ou contrapeso individual (modo estatico).

Compensacgéo do Flange
Este indicador acende quando a compensagéao
do flange é ativada.

Indicador da Posicdo do Contrapeso

Aplicar um contrapeso do tipo clipe no aro na
posicéo indiada quando o indicador de WAP
deste plano acender.

. Indicador da Posicdo do Contrapeso

Aplicar um contrapeso adesivo no aro na posi-
¢ao indicada quando o indicador de WAP deste
plano acender.



4.2 Painel de Controle

Consulte a figura 4.2-1.

1.

Tecla de Diametro com Indicador

Pressione para selecionar o modo do "diametro
do aro", o didametro corrente ou o valor "dia" sera
mostrado e um sinal sonoro sera emitido. O valor
atual sera indicado no mostrador e pode ser
editado.

Tecla de Largura com Indicador

Pressione para selecionar “largura do aro” o sim-
bolo [}- - -]] sera mostrado representando o valor
da largura e um sinal sonoro sera emitido. O
valor atual sera indicado no mostrador e pode
ser editado.

Tecla de Distancia com Indicador

Pressione para selecionar o modo da “Largu-
ra’, o simbolo [ - - -} ] sera mostrado representan-
do o valor da distancia e um sinal sonoro sera
emitido.

Tecla +

Para aumentar um valor escolhido (didmetro,
largura do aro ou distancia).

Mantenha a tecla pressionada e o valor sera
aumentado automaticamente.

Tecla -

Para diminuir um valor escolhido (diametro, lar-
gura do aro ou distancia). Mantenha a tecla
pressionada e o valor sera diminuido automa-
ticamente.

Tecla de Fungao

Ativa a segunda funcdo de teclas multifungdes
(indicados pelos simbolos na parte inferior das
teclas). Pressione esta tecla e F serd indicado
no mostrador esquerdo e depois se apagara ao
se pressionar uma das teclas de fungéo. O F no
mostrador também se apagara ao se pressionar
a tecla de fungdo novamente (as vezes ela é
usada como “Enter”).

. TeclaFino

Pressione para alternar a precisdo da medicéo
entre Normal, ou 25, 50 ou 100 g (0,5, 1 ou 2 0z),
dependendo do valor registrado e Fino ou seja,
10 g (0,5 0z), independentemente do valor regis-
trado. Um sinal sonoro sera emitido. Solte a tecla
para retornar a precisdo normal. Pressionar as te-
clas F + tecla Fino ativa a otimizagdo para roda
de automoveis e a operagédo de minimizagdo. Um
sinal sonoro sera emitido. Solte a tecla para retor-
nar a precisdo normal. Pressionar as teclas F +
tecla Fino ativa a fungdo PRO MATCH, otimiza-
¢ao e procedimento de minimizagao.
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8. Teclade Contrapeso
Pressione para selecionar o modo de aplicagéo
de contrapeso. Um sinal sonoro sera emitido.
Pressionar as teclas F + tecla de Contrapeso
ativa o modo de balanceamento de rodas de
motos.

9. Tecla Stop
Pressione para parar a rotagao da roda.
A tecla STOP também a fungdo de parada
de emergéncia.

10.Tecla gl/oz
Alterna entre a indicacdo da medicdo em gra-
mas ou em ongas e vice-versa.
F + g / oz; ativam as fungbes C-code e fun-
¢des especiais do usuario.

11.Tecla Estatico/Dinamico
Alterna entre os modos dindmico e estatico.
F + Estatico/Dinamico. Ativa a funcéo para o
balanceamento com um contrapeso adesivo no
interior do aro. O led da tecla se acendera.

12.Tecla SWM, divisao de contrapeso escondido
e Teclamm/ polegada
Pressione para selecionar a fungdo SWM, dividir
o contrapeso escondido. Isso s6 pode ser ati-
vado depois de selecionar o modo de aplicagao
ALU2/ALU2P/ALU3/ALU3P. Em combinagao com
a tecla F, alterna entre as medigcbes em pole-
gadas (configuracao padréo) e milimetros.

13.Tecla START
Inicia o ciclo de balanceamento girando a roda.
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5.0 Operacao

Este capitulo descreve como operar o equipamen-
to a fim de balancear uma roda.

Primeiramente ser&o descritos os ciclos de balancea-
mento padrao.

No capitulo 5.4 e nos seguintes serdo descri-
tos os modos e fungdes especiais.

Certifique-se de estar familiarizado com:
- Possiveis perigos - consulte o capitulo 1.
- O Balanceador - consulte o capitulo 4.

5.1 Fixacao de roda de automével

A figura 5.1-4 ilustra a fixacdo de uma ro-
da convencional de automoével usando um cone
para fixagao pelo furo central da roda.

A figura 5.1-5 ilustra a fixacdo de uma ro-
da de automoével através de parafusos prisioneiros
nos furos de fixagdo da roda ou uma roda de
automoével sem furo central usando um flange
adaptador universal de fixagéo.

A faixa aplicagcbes e os meios de fixacdo sao
descritos em folhetos separados.

Figura 5.1-4

Adaptador de fixagcdo da roda de automovel
através do furo central.

1. Cone para automoveis

2. Aro

3. Copo da porca de fixagao rapida

4. Porca de fixagado rapida

Figura 5.1-5

Adaptador de fixacdo universal para rodas com

centro fechado (sem furo central). Este adaptador

de fixacao também pode ser utilizado para fixar ro-

das com furo central quando anéis de centralizagao

adequados sao usados.

1. Aro

2. Porca de fixagéo rapida

3. Anel de centralizagdo para rodas com furo central
(opcional especial)
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5.2 Preparacao

e Ooperadordeve estarfamiliarizado com os avisos
e precaugdes.

e O operador deve possuir habilitagbes para tra-
balhar com o balanceador.

e Garantir-se sempre de que a capa de protecao
esteja levantada e o brago medidor de largura
esteja na sua posigcdo de descanso (posigcao
mais a esquerda), quando a unidade for
desligada.

5.2.1 Inicializacao

e Nao mantenha pressionada qualquer tecla du-
rante ainicializagéo.
Consulte a figura 5.2.1-1.
e Insira o plugue do cabo de alimentag&o na tomada.
e Comute a chave principal para a posigao "I".

Nota: Se o equipamento emitir sinais sonoros e
ndo avangar ou se um codigo de erro for mostrado,
consulte o capitulo 7.

O balanceador ira emitir sinais sonoros e realizar
a operagao de auto teste.

Os mostradores do painel e os indicadores de posi-
¢ao de aplicacdo dos contrapesos relativos ao
modo selecionado vao acender (padrdo). Consulte
a figura 5.2.1-2. O balanceador esta pronto para
receber as informacgbes de entrada.

5.2.2 Parada de emergéncia

Consulte a figura 5.2.2-1.
Para realizar uma parada de emergéncia:

e Pressione a tecla STOP para aplicar o freio
eletrénico.

Caso uma parada de emergéncia ocorra no
equipamento devido a uma agado inesperada,
recapitule as agdes anteriores:

O operador deixou de fazer algo ou cometeu
algum erro?

Corrija a operagdao e continue operando o
equipamento. Nenhum procedimento especial é
necessario.

O equipamento realizou algo inesperado?

e Leiaos capitulos pertinentes novamente.

e Prepare o equipamento para uma reiniciali-
zagao:
Desligue o equipamento e religue novamente.

e Repita cuidadosamente os comandos utili-
zando o manual de operacéo.

e Caso o0 equipamento nao funcione cor-
retamente, chame uma Assisténcia Técnica
Autorizada Snap-on do Brasil e:

AVISO: EVITE O USO DO EQUIPAMENTO.

10



5.2.3 Desligando
Sempre desligue corretamente quando o ftraba-
Iho estiver finalizado:

e Remova aroda do balanceador;

e Remova a porca rapida e os cones da ponta de eixo;
Verifique as superficies (interna e externa) dos
cones quanto a danos e sugeiras. A condi¢ao
dos cones e outros acessorios € muito impor-
tante para a qualidade de um bom balancea-
mento;

e Verifigue a rosca da porca rapida e da ponta
de eixo;

e Limpe as roscas e superficies com um pano
limpo, seco e macio;

e Armazene 0s cones e a porca
local adequado;

e Desligue o cabo de alimentagdo da tomada;

e Verifigue o cabo de alimentagdo quanto a
presenca de danos ou desgastes;

e Organize a areas de armazenamento;

e Limpe o painel de entrada com um pano limpo,
macio e seco;

e Retirar os contrapesos velhos retirados das rodas
e outros materiais debaixo do balanceador. O
balanceador deve se assentar apenas sobre
seus trés pés de apoio.

rapida no

1"

5.2.4 Configuragoes

Caso apos ligar o balanceador, um modo padréo de
contrapeso for mostrado e em seguida mostrar um
outro modo, consulte o capitulo 5.3.2.

A unidade de medicao indicada na inicializacao é
polegada, mas a configuragao selecionada antes de
desligar o balanceador era grama / onga.

5.2.4.1 Alterar a unidade de peso

A configuragdo padréao de unidade de peso é
grama.

Proceda da seguinte forma para alterar a unidade
de peso, mesmo tendo girado a roda ou n&o.

e Pressione a tecla "gloz".

Repita o procedimento para ativar a visualizagao
em gramas.

5.2.4.2 Alterar a Unidade das Dimensdes

A unidade padrao definida para didmetro e largura

é polegada.

e Pressione e mantenha pressionada a tecla "F"
e pressione a tecla" MM / INCH".

Repita o procedimento para retornar
unidade polegada.

para a
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5.3-2

5.3 Procedimento de Balanceamento

O balanceador seleciona sempre automaticamente
um modo de contrapeso, consulte a exibigao.
Pressione continuamente a tecla apropriada (figura
5.3-1) para varrer pelos modos disponivies de apli-
cacao de contrapeso. O modo de aplicagao de con-
trapeso selecionado sera mostrado pelo(s) respec-
tivo(s) indicador(e)s luminoso(s).

Modo NORMAL
Usado para aros de ago.

Modo ALU

Utilizado para aros liga leve ou onde um ou mais
contrapesos adesivos precisam ser utilizados.

Os contrapesos adesivos deverao ser aplicados a mao.

Modo de Contrapeso Escondido

Utilizado para aros de liga leve ou rodas de dificil
balanceamento.

Os contrapesos adesivos deverao ser aplicados
com o bragco de medigdo de distancia. Isto garante
0 posicionamento destes com maior precisdo em
comparagao com a aplicagao a mao.

Nota: Caso os contrapesos adesivos devam ser
aplicados de forma escondida, atras de dois raios da
roda, selecione o modo de divisdo de contrapeso
antes de aplicar o contrapeso no plano externo
(direito). Consulte o capitulo 5.4.1.

Modo ESTATICO

Acesse a funcgdo através do presisonamento da tecla
12 indicada na figura 5.3-2. Dois leds acendem e
piscam. Modo usado para rodas pequenas que nao
s&o balanceadas dinamicamente, por exemplo:
pequenas rodas motocicletas.

Nenhum peso interno (esquerdo) ou externo (direi-
to) é calculado.

Instale a roda no balanceador de acordo com o capi-
tulo 5.1 e selecione o modo de contrapeso compativel.

5.3.1 Introducao de dados do Aro
As dimensbes podem ser medidas manualmente e
entdo digitadas no painel de entrada.

Unidades das Dimensodes

Diametros: polegada (padrdo) ou mm.

Largura do aro: polegada (padréo) ou mm.
Distancia: milimetro.

Para trocar as unidades consulte o capitulo 5.2.4.2.

12



5.3.1-2

13

Entrada MANUAL de dados

A entrada de dados de forma manual é ape-
nas necessaria caso o brago de medigao da dis-
tancia e didametro apresente algum problema de fun-
cionamento. Nesse caso, proceda da seguinte forma:

- Diametro do Aro ou Pneu
e Leia diretamente no aro ou no pneu o seu dia-
metro nominal.

e Pressione a tecla diametro no painel de contro-
le. O ultimo valor inserido sera mostrado.

e Digite o valor lido anteriormente usando as teclas
apropriadas (consulte o capitulo 4.2).

e Selecione uma outra medida a ser editada (se
necessario) ou gire a roda.

- Largura do Aro

® Meca o aro manualmente com o medidor de
largura (consulte a figura 5.3.1-1) ou leia a di-
mensdo diretamente no aro, se presente esta
informacao.

®* Pressione a tecla Largura no painel de controle.

¢ Digite o valor lido usando as teclas apropriadas.

AVISO: Para os modos de ALU nao €& necessario

inserir a medida da largura do aro, este valor sera

obtido através dos calculos efetuados pelo software

a partir do modo ALU selecionado e a distancia

medida.

- Distancia

e Posicione o brago do medidor de distancia con-
forme mostrado na figura 5.3.1-2

e Leia o valor na escala do brago.

* Digite o valor lido usando as teclas apropriadas.



5.3.2 Balanceamento

Este capitulo descreve como executar o balanceamento
de umaroda.
Para ajuda em:

Entrada de dados do aro consulte: capitulo . 5.3.1
5.3.2.1-1 Girando aroda consulte: capitulo 5.3.3
Aplicagéo de peso consulte: capitulo 5.3.4
keso Giro de verificagdo consulte: capitulo 5.3.5
) 5.3.2.1 Modo Normal
nai_ _L_‘\ ;_,J”r'

Quando selecionado, os indicadores acendem como mos-
trado na figura 5.3.2.1-1.

A figura 5.3.2.1-2 mostra o ponto de referéncia da
roda.

¢ |Introduza as seguintes dimensdes:

- Didmetro do aro do ponto de referéncia.

- Largura do aro.

- Deslocamento do ponto de referéncia.
5.3.2.21 ® Depois de digitar as dimensdes, gire a roda.

e Aplique o contrapeso tipo clipe nas posi¢des indicadas,
as 12 horas.

e Execute um giro de verificagdo, quando realizado.

5.3.2.2 Modo ALU

Selecione um modo de contrapeso ALU se um ou mais
contrapesos adesivos forem necessarios.

Quando selecionado, os indicadores acendem conforme
abaixo:

ALU1: Ver figura 5.3.2.2-1.
ALU2: Ver figura 5.3.2.2-2.
ALU3: Ver figura 5.3.2.2-3.
ALU4: Ver figura 5.3.2.2-4.
ALUS: Ver figura 5.3.2.2-5.

¢ Introduza as seguintes dimensdes:
- Didmetro do aro do ponto de referéncia.
- Deslocamento do ponto de referéncia.
Nota: Para ALU2 e ALU3 o plano do lado direito ¢ igual
a superficie frontal do flange. O contrapeso deve ser
aplicado nesse plano. Os desvios neste plano devem
ser compensados pelo aumento ou pela reducdao do
contrapeso aplicado. Consulte a figura 5.3.2.2-6.

5.3.2.2-2

5.3.2.2-3

5.3.2.2-4

AVISO: Para os modos de ALU nao é necessario inserir a
medida da largura do aro, este valor sera obtido através
dos calculos efetuados pelo software a partir do modo ALU
selecionado e a distancia medida.

5.3.2.2-5

Peso
Aumenta Diminui
(+++ ++ +) (- —— ---} . L. . - . i
e Depois de digitar as dimensdes, gire a roda. Aplique os
e contrapesos tipo clipe ou tipo adesivo nas posicdes indi-
cadas, as 12 horas.

e Execute um giro de verificagédo, quando realizado.

5.3.2.2-6

14



5.3.2.3-1

5.3.2.3-2

5.3.2.3-3(1)

H—=_

5.3.2.3-3(2)

5.3.2.4-1

5.3.2.4-2

15

5.3.2.3 Modos Alu2 and Alu3 (HWM)
Selecione este modo para balanceamentos mais
precisos, com o0 posicionamento de contrapesos
atras dos raios ou aros especiais (PAX, TRX, CTS,
etc.). Quando selecionado, os indicadores acendem
conforme mostrado:
HWM1: Consulte a figura 5.3.2.3-1.

Dois contrapesos adesivos.
HWM2: Consulte a figura 5.3.2.3-2.

Plano esquerdo: contrapeso tipo clipe.

Plano direito: contrapeso tipo adesivo.
Nota: Os indicadores pertinentes HWM estao
acesos. As figuras 5.3.2.3-3 (1) e (2) mostram os
pontos de referéncia do aro.

A distancia entre os pontos de referéncia dois
planos esquerdo (interno) e direito (externo) deve
ser no minimo de 77 mm (3").

Nota: Para balancear uma roda PAX (HWM1
somente):

e Selecione o modo mm (capitulo 5.2.4.2).

e O didametro do aro pode somente ser alte-
rado para os valores predefinidos. Digite as di-
mensdes.

* Depois de digitar as dimensdes, gire a roda.

Sempre aplique os contrapesos adesivos nas posi-
¢Oes indicadas. Verifique a correta distancia de apli-
cacao do contrapeso quando o mostrador indicar o
valor "0" e o equipamento emitir sinais sonoros.

e Aplique o contrapeso no plano esquerdo (inter-
no). Nota: Se for necessario a divisdo do con-
trapeso e instalar exatamente atras de dois ra-
ios, selecione SWM agora.

Consulte o capitulo 5.12.

e Aplique o contrapeso no plano direito (externo).
e Execute um giro de verificagdo, quando realizado.

5.3.2.4 Balanceamento Estatico

Apenas o desequilibrio estatico € medido e corrigido.
Quando selecionado, o indicador acende conforme
mostrado na figura 5.3.2.4-1. A figura 5.3.2.4-2 mostra
o ponto de referéncia do aro recomendado.

e Introduza as seguintes dimensdes:
- Didmetro do aro do ponto de referéncia.
- Largura. Se a largura do aro for < 3”, digite 3”.
- Distancia do ponto de referéncia.
o Depois de digitar as dimensoes, gire a roda.
e Aplique o contrapeso tipo clipe ou tipo adesi-
VO na posicao indicada, as 12 horas.
e Execute um giro de verificagdo, quando realizado.
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5.3.3 Girando aroda
Os dados da roda devem ser introduzidos e o tipo de
borda a ser usado deve ser escolhido.

e Abaixe a capa de protecdo para a sua posigao
horizontal.

e Pressione atecla “START” para girar a roda, (item 2
dafigura 5.3.3-1).

O motor inicia seu ciclo de giro.

O ciclo de giro da roda deve ser para a direita,

visto pela ponta do eixo.

A medicdo é concluida e os indicadores de

direcdo se acendem. O equipamento emite sinais

sonoros. O freio sera aplicado automaticamente

e a roda vai parar.

Os contrapeso(s) a ser(em) aplicado(s) sera-

(3o) mostrado(s) nos mostradores. Para uma

maior precisdo, selecione Fine (item 1 da figura

5.3.3-1).

e Levante a capa de protegédo para a posigao ver-
tical.

16
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5.3.4 Aplicagao de contrapeso

Os seguintes tipos de contrapesos e os métodos
de aplicagao serdo mostrados abaixo:

- Contrapeso tipo clipe.

Aplicados sempre manualmente.

- Contrapeso tipo adesivo.

Deve ser aplicado manualmente.

Nota: Contrapesos aplicados manualmente sem-
pre devem ser instalados exata e perpendicular-
mente ao eixo principal na posig¢édo 12 horas.

Apébs o ciclo de giro da roda, observe os indi-
cadores de diregao (item 1 da figura 5.3.4-1):

e Gire lentamente a roda (por exemplo,
indicador no sentido horario a esquerda) até
que os trés leds do topo fiquem acesos (item 1
da figura 5.3.4-2).

e Continue girando a roda até que todos os leds
se apaguem progressivamente em direcao ao
centro.

Uma vez que a posigado correta para a aplicagao
dos contrapesos é alcangada somente o led verde
central ficara aceso conforme indicado na figura
5.3.4-3.

Nota: Na posicdo angular correta os indicadores
de direcdo ficardo acesos. Se a roda foi gira-
da para além do ponto correto, apenas os indi-
cadores da outra metade ficardo acesos. Consulte
a figura 5.3.4-4. A roda devera ser girada para o la-
do contrario suavemente.

O valor do contrapeso a ser aplicado no mesmo pla-
no é mostrado no mostrador.

e Gire lentamente a roda até atingir o
ponto de aplicagdo do contrapeso.

Instalando um contrapeso tipo clipe.
Consulte a figura 5.3.4-5.

e Os contrapesos tipo clipe devem ser aplica-
dos sempre na posi¢do 12 horas.

e O clipe do contrapeso deve ser apoiado na borda
do aro. Utilize o alicate de aplicagado para posi-
ciona-lo.

No modo ESTATICO apenas o mostrador esquer-

do é utilizado.

Instalando um contrapeso tipo adesivo.
Somente para os modos ALU ou ESTATICO:
Consulte a figura 5.3.4-6.

e Aplique o contrapeso adesivo no aro na po-
sicao 12 horas.
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5.3.5 Giro de verificagao
E uma boa pratica realizar um giro de verifica-
¢ao apos a aplicagao dos contrapesos.

e Gire aroda.

Se a roda foi balanceada corretamente, os mos-
tradores indicarao "000" para os dois planos.

Para verificar o possivel desequilibrio residual:

e Pressione a tecla fino "F".

¢ Gire manualmente a roda.

O(s) valor(es) do(s) contrapeso(s) a ser(em) apli-
cado(s) sera(ao) mostrado(s).

Nota: O operador devera decidir se aplica ou ndo
o(s) contrapeso(s) indicado(s).

5.3.6 Recalculo dos resultados

Depois de efetuar o giro de uma roda, é possivel
inserir dados de um novo aro ou selecionar outro
modo de aplicagdo de contrapesos. Os resultados
serao recalculados automaticamente.

Selecionando outro modo de aplicagao de con-

trapesos

- Entre NORMAL, ALU e ESTATICO n&o sdo neces-

sarias etapas adicionais.

e Pressione a tecla fine "F" conforme ilustrado no
item 1 da figura 5.3.6-1 para alternar entre o Modo
de Aplicacéo de Contrapesos e o Modo de Entrada
de Dados.

¢ Indique os pontos de referéncia do novo plano.

¢ Instale o(s) contrapeso(s)

Para obter um recalculo:

e Selecione o modo desejado de contrapeso.
Verifique e / ou edite os dados do aro ou pla-
no, quando necessario.

e Gire a roda para a posicdo WAP do plano
esquerdo (interno) e instale o contrapeso.

e Gire a roda para a posicdo WAP do plano
direito (externo) e instale o contrapeso.

e Execute um giro de verificagdo, quando realizado.

5.4 Modos Especiais

Pressione a tecla F" para habilitar ao operador a
navegacado através dos modos abaixo em se-
quéncia:

- Modo de Divisdo de Contrapeso (SWM),

- Modo de Minimizagao.

18
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5.4.1 Modo de Divisao de Contrapeso (SWM)

Esta selecdo somente é possivel apdés o balancea-
mento de uma roda HWM que tenha um desbalan-
ceamento > 10 gramas no plano direito (externo).

Nota: A medicdo com precisdo "fino" nao es-
tara disponivel neste modo.

Selecione este modo para "esconder" os contra-
pesos no plano direito (externo), dividido em duas
partes atras de dois raios que estdo mais proximo
da posigcédo calculada para a aplicagdo do contra-
peso. Dessa forma os contrapesos ndo ficam
visiveis "externamente".

Considere as seguintes limitacdes (ver a figura
5.4.1-1):

- O angulo total é limitado a 120 °.

- Os dois angulos (a partir da "posi¢cdo do contrape-
so visivel' e a "posigdo do contrapeso escondido”)
deve ser maior do que 0 °.

* |nstale o contrapeso no plano esquerdo da ro-
da (interno).

e Na&o aplique o contrapeso no o plano direito
(externo), mas no ponto de aplicagido recomen-
dada. Pressione as teclas F (1) + Spoke (2) con-
forme indicado na figura 5.4.1-2. 81 é mostrado.

e Gire a roda até que um dos raios esteja na po-
sicdo 12 horas, préximo a posicéo de aplicagéo.

e Pressione a tecla F (item 1 da figura 5.4.1-2). S2
€ mostrado.

e Gire a roda até o raio adjacente esteja na posi-
¢ao 12 horas.

e Pressione a tecla F (item 1 da figura 5.4.1-2).

O contrapeso agora esté dividido.

O balanceador pode agora indicar os dois contra-
pesos e os pontos de aplicagao relativos.

5.4.2 Otimizagdo do Balanceamento/Minimiza-
cao dos Contrapesos

Nota: Mesmo que o procedimento de otimizagéo
pode ser realizado com rodas de utilitarios, ele é
usado principalmente para rodas de automoveis.

Geral

Otimizagao é uma forma refinada de harmonizacgao.
Para a otimizacdo, o pneu é montado em relagao
ao aro numa posigao selecionada de acordo com os
resultados de varias medigdes. Isso normalmente
reduz ainda mais qualquer forca radial e runout
axial, bem como forgas lateral e radial, fazendo a
roda rodar o mais silenciosamente possivel. Além
disso, os contrapesos de correcao necessarios para
o balanceamento também podem ser reduzidos.

Se a otimizagado nao for necessaria, a minimizagao
dos contrapesos (também conhecido como harmo-
nizagao) é possivel. Por exemplo, quando o aro nao
tem defeitos do formato, significa que o dese-
quilibrio da roda depende exclusivamente de irregu-
laridades do pneu.
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Em tais casos, o pequeno desbalanceamento da
roda pode ser posicionado em relagdo ao desba-
lanceamento do pneu, de modo que eles compen-
sam um ao outro e o balanceador calcula um con-
trapeso minimo de correcao.

Instrugdes para a otimizagdo do balanceamento/
minimizagao dos contrapesos (figura 5.4.2-1).
Durante as operagbes de troca de pneu necessarias
para a otimizagdo do balanceamento/minimizagdo do
contrapeso, o balanceador pode ser usado como um
balanceador convencional por outro operador.

Para isto ser possivel, interrompa o programa de
otimizagdo/minimizagdo pressionando a tecla STOP
(4). A unidade eletrdnica ird armazenar a etapa do
programa atual, as dimensdes de aro e todas as
medicdes executadas até o momento.

Para continuar com o programa de otimiza¢gao/minimi-
zacgao, pressione a tecla F (1). O programa continura
a partir da etapa em que foi interrompido, com os va-
lores de medicdo relativos e a otimizagdo do balan-
ceamento/minimizagdo do contrapeso podera conti-
nuar. Se um procedimento de medicao for interrom-
pido pelo pressionamento da tecla STOP (por exem-
plo: para fixar melhor a roda ou devido a uma situa-
¢ao de emergéncia), o balanceador volta para o pas-
so do programa anterior. Reinicializar a posi¢ao da
valvula e continuar com a otimizagédo do balancea-
mento/minimiza¢do do contrapeso.

Apo6s uma interrupgao através do pressionamento da
tecla STOP as leituras referem-se ao desbalancea-
mento do Ultimo processo de medigao.

Para reiniciar a otimizagdo do balanceamento/minimi-
zagcdo do contrapeso depois de uma interrupcéo,
pressione a tecla PRO-MATCH (2).

Durante a otimizagdo do balanceamento/minimizagao
do contrapeso de um processo de medi¢cdao deve
sempre ser iniciado pelo pressionamento da tecla
START (3). O modo de operagao "iniciar a medigao
pelo fechamento da capa de prote¢cao" nao ocorre
neste caso. A compensacao de fixagao da roda é can-
celada, com o inicio do ciclo de otimizagdo do balan-
ceamento/minimiza¢do do contrapeso.

Ciclo do programa da otimizagdao do balan-
ceamento

A seguir a descricdo do ciclo do programa da
otimizagdo do balanceamento (coédigo OP) e mi-
nimizagéo do contrapeso (cédigo UN).

Otimizag¢ao do Balanceamento

Se apds um processo de medigdo o desbalan-
ceamento no plano esquerdo (interno) ou direito
(externo) e/ou o desbalanceamento estatico for
maior que 30 g, realize a otimizagdo automatica
pressionando a tecla F + tecla PRO-MATCH.

e Antes da otimizacado certifique-se que as dimen-
s6es do aro tenham sido definidos corretamente.
Vocé nao podera corrigir os dados posteriormente.

e Desmonte o pneu e instale no balanceador
apenas o aro para a execugao da compensagao.

e Pressione atecla PRO-MATCH (2).
Aindicagédo OP.1 é mostrada.
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Em todas as figuras, em que o simbolo da valvula for

mostrado na borda da roda, desloque o pneu na roda

e em seguida pressione a tecla PRO-MATCH (2)

para memorizar a posicdo da valvula (exata-mente

perpendicular e acima do eixo principal).

* Reajuste o aro, de modo que a valvula fique
exatamente perpendicular e acima do eixo
principal.

® Pressione a tecla PRO-MATCH (2) memorizar a
posi¢do da valvula.

Aindicagédo OP.2 é mostrada.

O registro da posigcédo incorreta da valvula pode-

ra ser corrigido posteriormente.

Minimizagao dos contrapesos

Se nenhuma otimizagdo, mas apenas a mini-

mizacdo de contrapesos, ou seja, sem a com-

pensacdo executada no aro sem pneu, proceda

da seguinte forma:

¢ |Instale umaroda completa (aro + pneu).

e Pressione F (1) + PRO-MATCH (2) se a minimiza-
¢ao for executada separadamente da otimizagao.

A indicagdo OP.1 é mostrada.

e Pressione a tecla . (1) para ativar o programa
de minimizagao de contrapesos.

A indicacdo Un.3 é mostrada.

Execute o programa de minimizagao.

e Com o funcionamento do programa Op.2 a com-
pensacao do aro pode ainda ser omitido. Va para
a proxima etapa do programa pressionando a
tecla F (1).

Aindicagédo Un.4 é mostrada.

e Continue o programa de minimizagao.

A posicdo da valvula introduzida na OP.1 é usa-

do automaticamente.

Continuando a otimizagao do balanceamento

* Pressione a tecla START (3) para iniciar a
operagdo de compensagdo do aro sem 0 pneu.

Apés a execugcdo da medicdo a indicagao

Op.3 é mostrada.

e Monte o pneu e infle corretamente (veja nota abaixo)

Nota:

Para a montagem e desmontagem e o giro do pneu

no aro ou reposicionamento no aro, sempre aplique

uma quantidade suficiente de lubrificante para

pneus nos taldes e nas bordas do aro. Toda vez que

a posicao do pneu for alterada no aro, infle o pneu

com sobrepressdo (aprox. 3,5 bar), em seguida

esvazie para a pressao recomendada.

Verifique se a linha de centralizagdo esta cor-

retamente posicionada no taldo do pneu.

¢ Instale aroda.

e Posicione a valvula exatamente perpendicular e
acima do eixo principal.

e Pressione a tecla PRO-MATCH (2) para
memorizar a posi¢ao da valvula.

OP.4 é mostrada.
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e Pressione a tecla START.

A operagdo de medigdo é realizada. Apds a ope-
ragdo de medigao, duas leituras séo possiveis:
OP.5-H1

A otimizagédo nao é recomendada, mas possivel.
OP.5 - Marca de Referéncia

Continue com o programa OP.

Leitura OP.5 - H1

Se Op.5 - H1 for mostrado, a otimizagédo adicional
ndo é recomendada, uma vez que os valores de
medi¢cao que ativou a recomendagao de otimizagao
séo inferiores ao valor limite. No entanto, & possivel
continuar a otimizagao para deixar a roda mais si-
lenciosa possivel com a redugao dos desequilibrios
abaixo do valor limite (veiculo critico). Para conti-
nuar a otimizagao:

e Para continuar com o programa OP proceda
como especificado para OP.5 - Marca de Refe-
réncia (veja a abaixo).

Para interromper a otimizagao

® Pressione a tecla STOP para retornar
ao programa e faga o balanceamento da roda
de acordo com as indicagdes das medicgoes.

Leituras OP.5 - Marca de Referéncia

e Apds o ciclo de medicdo reposicione a roda
seguindo o indicador de diregdo e faga uma marca
de giz no lado direito do pneu exatamente per-
pendicular e acima do eixo principal.

e Reposicione o pneu no aro para que a mar-
ca fique alinhada com a valvula. Use uma des-
montadora/montadora de pneus.

e Instale a roda no balanceador alinhando a val-
vula perfeitamente perpendicular e acima do
eixo principal.

e Pressione a tecla PRO-MATCH (2) para me-
morizar a posicao da valvula.

A leitura OP.6 é mostrada.

e Pressione a tecla START.

Ap6s ciclo de medigao quatro leituras séo possiveis:

===-0P.7

Prosseguir com o programa OP. Recomenda-se

reposicionamanto do pneu no aro.

OP.7 - ===

Prosseguir com o programa OP. Recomenda-se

giro do pneu sobre o aro.

HO

A condigao 6tima foi alcancada e nao podera

ser melhorada.

H2

O "funcionamento silencioso" nao pode ser melho-

rado, no entanto & possivel reajustar a posigdo do

pneu com relacdo ao aro para obter uma signi-
ficativa minimizagdo dos contrapesos, ou seja, utili-
zar os menores contrapesos possiveis para o efetivo

balanceamento, sem ter um efeito negativo no "fun-
cionamento silencioso".
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Dependendo das leituras, existem varias possibili-
dades para prosseguir com o programa. Estas
possibilidades estdo descritas abaixo.

Leituras === - OP.7

Vire o pneu sobre o aro (as barras do mos-
trador esquerdo indicam o giro).

Opgédo 1: Vire o pneu sobre o aro. (programa
normal).

- Reposicione a roda de acordo com o indicador
de diregdo esquerdo e faga uma marca dupla no
lado esquerdo do pneu exatamente perpendicular e
acima do eixo principal.

- Retire a roda do balanceador.

- Vire o pneu sobre o aro e ajuste a sua posi-
¢ao para coincidir a marca dupla com a valvula.

- Instale a roda no balanceador e reajuste de
modo que a valvula fique exatamente perpendicu-
lar e acima do eixo principal.

- Pressione a tecla PRO-MATCH (2) para memo-
rizar a posi¢céo da valvula. A leitura OP.8 é mostrada.
- Pressione a tecla START (3) (giro de verifi-
cacao). Se a optimizagdo do balanceamento (verifi-
cagédo do funcionamento silencioso) foi realiza-
da corretamente (de acordo com o ciclo do pro-
grama), apos giro de verificagdo o balanceador re-
torna automaticamente para modo de posiciona-
mento de contrapeso selecionado anteriormente e
indica o desbalanceamento dindmico residual da
roda.

- Balanceie a roda de acordo com as medigdes.
Ambos os processos de otimizagdo e balance-
amento séo realizados.

Mensagem E9

A mensagem E9 significa que pelo menos
um erro ocorreu durante o ciclo de otimizagao.
Pressione a tecla STOP (4) para sair do pro-
grama de otimizagdo e repetir a otimizacdo, se
necessario.

Op¢ao 2: Nao vire o pneu sobre o aro.
- Pressione a tecla F(1).
O resultado é recalculado.

Leitura OP.7 - = = = ou HO ou H2 é mostrado.
- Para ir para === - OP.7 (virar 0 pneu sobre o a-
ro), pressione a tecla F (1) novamente.

Opcao 3: Interromper a otimizacao

- Pressione a tecla STOP (4) para sair do pro-
grama OP e voltar para o programa de balan-
ceamento. O desbalanceamento da roda ¢é
mostrado nos mostradores.

-Balanceie aroda de acordo com as medicoes.

Leitura OP.7 - ===

Vire o pneu sobre o aro (as barras do mostrador di-

reito vao ficar acesas permanentemente).

Opgao 1: Vire o pneu sobre o aro (progra-

ma normal)

e Reposicione a roda seguindo o indicador de
direcao direito e fagca uma marca dupla do lado
direito do pneu exatamente perpendicular e aci-
ma do eixo principal.
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e Retire aroda do balanceador.

e Posicione o pneu sobre o aro e ajuste a sua
posicao para coincidir a marca dupla com a val-
vula.

e Instale a roda no balanceador ajustando para
que a valvula fique exatamente perpendicular e
acima do eixo principal.

e Pressione a tecla PRO-MATCH (2) para memo-
rizar a posi¢ao da valvula.
Aindicagdo OP. 8 é mostrada.
e Pressione a tecla START (3) (giro de verificacdo).
Se a otimizagdo do balanceamento (verificacdo de
funcionamento silencioso) foi realizada corretamente
(de acordo com o ciclo do programa), apds o giro de
verificagdo, o balanceador retorna automaticamente
para o modo de posicionamento de contrapesos se-
lecionado anteriormente e indica o desbalancea-
mento dindmico residual da roda.
e Balanceie aroda de acordo com as medigdes.
Ambos os processos de otimizagdo e balancea-
mento sao realizados.
Mensagem E9
A mensagem E9 significa que pelo menos um erro
ocorreu durante o ciclo de otimizagéo. Pressione a
tecla STOP (4) para sair do programa de otimi-
zagao e repetir a otimizagao, se necessario.
Opc¢ao 2: Nao vire o pneu sobre o aro.
® Pressione a tecla STOP (4) para sair do programa
OP e retornar ao programa de balanceamento. O
desbalanceamento da roda é indicado nos mos-
tradores.
e Balanceie a roda de acordo com as medigoes.
Indicagao HO

e Pressione a tecla STOP (4) para sair do pro-
grama OP e retornar ao programa de balan-
ceamento. O desbalanceamento da roda é indica-
do nos mostradores.

e Balanceie a roda de acordo com as medigoes.

A condi¢céo ideal de otimizacdo do balanceamento

foi alcangada e ndo pode ser melhorada.

Indicagao H2

O "funcionamento silencioso" ndo pode ser melho-

rado, no entanto é possivel realizar a minimizagao

dos contrapesos (leituras com cédigo UN.)

Opcao 1: Minimizagéo dos contrapesos

e Pressione a tecla F para continuar o programa.

Como resultado a indicagado sera === - Un.7 ou

Un.7 - ===,

Opcao 2: Interromper a otimizagao

e Pressione a tecla STOP (4) para sair do programa
OP e voltar para o programa de balanceamento.

O desbalanceamento da roda sera exibido nos

mostradores.

e Balanceie a roda de acordo com as medigoes.
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Ciclo do programa de minimizagao dos contrapesos
Se o ciclo de compensagdo do aro foi omitido e a
tecla F (1) foi pressionada, para ir diretamente para
o programa de minimizagao (leitura Un.), proceda
da seguinte forma

¢ Instale aroda.

e Posicione o bico da valvula exatamente perpendi-
cular e acima do eixo principal.

* Pressione a tecla PRO-MATCH (2) para memo-
rizar a posi¢éo do bico da valvula.

Aindicagdo Un.4 é mostrada.

e Pressione a tecla START (3).

O ciclo de medigéo é finalizado. Apds sua finaliza-

¢ao duas leituras sao possiveis:

Un.5 - H1

A Minimizagao de contrapeso adicional ndo é reco-

mendavel, mas é possivel.

Un.5 — Marca de Referéncia

Continue com o programa UN.

Indicagao Un.5 - H1

Se Un.5 - H1 for mostrado, a minimizagao de con-

trapesos ndo é recomendada ja que os valores das

medicdes nao excederam os valores limite. No

entanto sera possivel continuar a minimizagao de

contrapesos de modo a alcangar uma melhoria,

mesmo pequena (por exemplo, para veiculos criti-

cos). Para continuar a minimizagédo de contrapesos:

e Proceda conforme indicado para Indicacdo Un.5
- Marca de Referéncia.

Para interromper a minimizagao de contrapesos:

e Pressione a tecla STOP (4) para retornar ao pro-
grama de balanceamento e balanceie a roda con-
forme as medicoes.

Indicagdao Un.5 — Marca de Referéncia

e Apds o ciclo de medicdo gire a roda de acordo
com o indicador de diregdo e faca uma marca de
giz no lado direito do pneu exatamente perpendi-
cular e acima do eixo principal.

e Reajustar o pneu no aro de modo que a marca
coincida com a valvula (use uma desmontadora
e montadora de pneus).

* Fixar a roda no balanceador atentando para que
a valvula fique exatamente perpendicular e acima
do eixo principal.

® Pressione a tecla PRO-MATCH (2) para me-
morizar a posigao da valvula.

A indicagao Un.6 é mostrada.

e Pressione a tecla START (3).

O balanceador realiza um segundo ciclo de me-
dicdo com o pneu. Apos o ciclo de medigao trés lei-
turas sao possiveis:

===-Un.7

Prosseguir com o programa UN. E recomenda-
do que o pneu seja virado sobre o aro.

Un.7 - ===

Prosseguir com o programa UN. E recomenda-
do que o pneu seja virado sobre o aro.
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HO

A condicdo de O6ptima minimizacdo de con-

trapesos foi alcangada e ndo pode ser melhorada.

Dependendo das leituras, existem varias possibi-

lidades para prosseguir com o programa. Estas

possibilidades estado descritas abaixo.

Indicagao === - Un.7

Vire o pneu sobre o aro (as barras do mostrador

esquerdo indicam o giro).

Op... 1: Vire o pneu sobre o aro (programa

normal)

e Reajuste a roda de acordo com o indicador de
direcéo esquerdo e faga uma marca dupla no
lado esquerdo do pneu exatamente perpendi-
cular e acima do eixo principal.

¢ Remova aroda do balanceador.

e \ire 0 pneu sobre o aro e ajuste a sua posi-
¢ao para coincidir a marca dupla com a valvula.

e Instale a roda no balanceador ajustando para
que a valvula fiqgue exatamente perpendicular
e acima do eixo principal.

e Pressione a tecla PRO-MATCH (2) para
memorizar a posi¢éo da valvula.

Aindicacdo Un.8 é mostrada.

e Pressione a tecla START (3) (giro de verifica-
¢ao).

Se a minimizagdo do contrapeso foi realizada

corretamente (de acordo com o ciclo do progra-

ma), apds giro de verificagdo o balanceador re-

torna automaticamente para modo de posicio-

namento de contrapesos selecionado anterior-

mente e indica o desbalanceamento dindmico

residual da roda.

e Balanceie a roda de acordo com as medi-
¢des. Ambos os processos de otimizagao
e balanceamento sao realizados.

Mensagem E9

A mensagem E9 significa que ocorreu pelo me-

nos um erro durante o ciclo de otimizacgao.

Pressione a tecla STOP (4) para sair do pro-

grama de otimizagao e repetir a otimizagao, se

necessario.

Opcao 2: Nao vire o pneu sobre o aro.

e Pressione a tecla F (1).

O resultado é recalculado.

Indicagédo Un.7 - === ou HO € mostrada.

e Para retornar para === - Un.7 (vire o
pneu), e pressione a tecla F (1) novamente.

Opcao 3:

- Pressione a tecla STOP (4) para sair do
programa de minimizacdo de contrapesos e
voltar para o programa de balanceamento.

O desequilibrio da roda é exibido no mostrador.

- Balanceie a roda de acordo com as medigoes.
Indicagdo UN.7 - ===

Vire o pneu sobre o aro (as barras do mostra-
dor direito vao ficar acesas permanentemente).
Opgao 1: Vire 0 pneu sobre o aro (programa nor-
mal).
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- Reposicione a roda seguindo o indicador de dire-
cao direito e faga uma marca dupla do lado direito
do pneu exatamente perpendicular e acima do eixo
principal.

- Retire a roda do balanceador.

- Reposicione o pneu sobre o aro e ajuste a sua po-
sicao para coincidir a marca dupla com a valvula.

- Instale a roda no balanceador ajustando para que
a valvula fique exatamente perpendicular e acima
do eixo principal.

- Pressione a tecla PRO-MATCH (2) para memori-
zar a posic¢ao da valvula.

A indicagcao Un.8 é mostrada.

- Pressione a tecla START (3) (giro de verificagao).
Se a minimizacao dos contrapesos foi realizada cor-
retamente (de acordo com o ciclo do programa), o
balanceador retorna automaticamente para o modo
de posicionamento de contrapesos selecionado an-
teriormente e indica o desbalanceamento dindmico
residual da roda.

- Balanceie a roda de acordo com as medigoes.
Ambos os processos de minimizacdo e balancea-
mento sao realizados.

Mensagem E9

A mensagem E9 significa que pelo menos um er-
ro ocorreu durante o ciclo de minimizagao.
Pressione a tecla STOP (4) para sair do progra-
ma de minimizagao e repetir a minimizagao, se ne-
cessario.

Option 2: Nao vire o pneu sobre o aro.

Pressione a tecla STOP (4) para sair do progra-
ma de minimizagdo e retornar ao programa de
balanceamento.

O desbalanceamento da roda é indicado nos mos-
tradores.

Balanceie a roda de acordo com as medigdes.
Indicagao HO

A condi¢cdo 6tima foi alcangada e n&o podera ser
melhorada.

- Pressione a tecla STOP (4) para retornar ao pro-
grama de balanceamento e continuar de acordo com
as medicoes.

5.5 Fungoes especiais

Neste capitulo, todas as fungdes que podem ser
acessadas pelo operador sdo descritas. Uma fungao
especial € um "modo" que ndo é necessariamente
exigido para balancear uma roda adequadamente.

5.5.1 Fungao Antiderrapante

Nas rodas com um peso limitado, especificacoes

de derrapagem pode tornar impossivel a realizagédo

de um ciclo de medicéo na velocidade normal.

Esta funcao pode ser desabilitada para uma uni-

ca execucao:

e Pressione e mantenha pressionada a tecla
START enquanto abaixa a capa de protecao.

Nota: O balanceador vai comegar a girar gra-
dualmente a fim de impedir de derrapar e evitar
as consequentes mensagens de erro (E17).
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5.6 Calibracao

Este capitulo descreve as calibragdes que po-
dem ser realizadas pelo usuario do balanceador.

5.6.1 Calibragao do Usuario

Se um numero de ciclos diferentes de medi-
¢ao devem ser realizados para balancear uma roda
e os valores e as posicoes dos contrapesos de-
vem ser alterados, isto geralmente significa que
a medigcao nao esta perfeita.

Neste caso, o operador pode calibrar o balan-
ceador. Para realizar a chamada "Calibragdo do
Usuario", o operador deve utilizar o peso de cali-
bragdo (cédigo EAMO005D40A) fornecido com o
equipamento. Um ciclo de calibragdo normalmen-te
demora um pouco mais que um ciclo de medigdo.
A compensacdo do elemento de fixacdo €& apa-
gada ap6s uma calibragao do usuario. Importante:
Certifique-se de o flange da roda e o eixo principal
do balanceador estejam livres de qualquer ele-
mento adicional (flanges especiais, rodas, cones,
porca rapida, etc.).

Calibragao (Codigo C14)
e Prepare o peso de calibragdo que sera utili-
zado em um proximo passo.

¢ Pressione as teclas F + C-Code.

O mostrador devera exibir a indicagao base C 0.
e Use as teclas + e - para selecionar o C14 code
¢ Pressione a tecla C-Code.

O mostrador exibira a indicagao 1.

e Abaixe a capa de protecdo e pressione a te-
cla ..... (se necessario, de acordo com a pro-
gramacao/definicdo da fungao) para realizar o
primeiro ciclo da calibragao (um ciclo de medigao
longo para detectar eventuais desbalanceamen-
tos residuais).

Ao final do primeiro ciclo da calibragcdo o mostrador

exibira a indicagao 2.

e Instale o peso de calibragdo no orificio roscado
no flange do balanceador. Ver figura 5.6.1-1.

e Pressione a tecla START para realizar o segundo
ciclo da calibragdo (com o peso de calibragéao
para detectar os valores de ajuste.

Apds o segundo ciclo de medicéo, o sistema eletro-

nico processa os valores registrados no ciclo de cali-

bracdo e as salva na memodria permanente. Ao final
da fase de processamento, o balanceador emite trés

"beeps" para indicar que a recalibragao foi execu-

tada. O balanceador esta pronto para ser usado no-

vamente e o valor base é exibido.

e Ao final do procedimento de calibragdo, retire o
peso de calibragdo fixado no flange e guarde-o
em local seguro.
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5.7 Selecionando o modo de operagao

Para utilizar o balanceador normalmente vocé nao
precisa mudar o modo de funcionamento e os estados
relativos estabelecidos pelo fabricante.

Em casos especiais, no entanto, ou se as condi¢des
de trabalho o exijam, os modos de funcionamento e
estados podem ser alterados através da introducéo
dos codigos apropriados.

Configuragoées do modo de operagéo e valores

e Pressione a tecla F (1) + C-Code (2) para entrar
no modo C-Code

e Use a teclas + e - (3) e (4) para selecionar o
C-Code relevante no indicador esquerdo (5).
Pressione o botdo C-Code para confirmar.

e Use a teclas + e - para selecionar o estado ope-
racional relevante, no indicador direito (6).
Pressione o botdo C-Code para confirmar e voltar
para ao valor base - ver figura 5.7-2

Isto muda o modo de operagéo que é entdo guarda-
do até que um novo ajuste seja introduzido ou até
que o balanceador seja desligado.

Os modos de operagao que forem alterados desta
forma podem ser salvos permanentemente usan-
do o C10 code.

Agora, se o balanceador for desligado, estes modos
nao serdo perdidos e toda vez que o balanceador
for ligado, eles sao reinseridos até serem alterados
novamente.

C4 Code. Compensagao do dispositivo de fixagao.
Isto n&o pode ser salvo permanentemente.

e Ao final, pressione a tecla STOP para sair
da funcéo.

Os coédigos de edigdo e as combinagdes de te-
clas para inseri-los estao listados a seguir.



5.7-3

5.7-4

5.7-5

5.7-6

Code CO
Figura 5.7-3 configuragdo dos modos de ope-
racao predefinidos pelo fabricante.

. * = Nenhuma acgao

1 = Valores predefinidos pelo fabricante (estado 1 &
exibido apenas brevemente).

O modo de operagcao selecionado pode ser obtido
a partir da memoria permanente.

Code C1

Figura 5.7-4 Selecionando a definicdo do valor de
desbalanceamento em passos de 1 ou 5 gramas
(=0,05 - 0,25 0z).

0*

5 g (0,25 0z) definigao

1 19 (0,05 oz) definicao

O modo de operagao selecionado pode ser obtido
a partir da memoria permanente.

Code C2

Figura 5.7-5 Selecionando a supressao de valo-
res menores de desbalanceamento.

0* = Supressao OFF (desligado)

1 =  Supressao ON (ligado)

O modo de operagédo selecionado pode ser obtido
a partir da memoria permanente.

Code C3

Figura 5.7-6 Sele¢do da unidade de medi¢do para
indicar o desbalanceamento (g / oz) ativada apés a
instalagao do balanceador.

0* = Valoremgrama(g)

1 = Valor em onga (0z)

O modo de operagao selecionado pode ser obtido a
partir da memoéria permanente.

* = Predefinido pelo fabricante
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Code C4

Figura 5.7-7 Eventual desequilibrio residual da com-
pensacao do dispositivo de fixagao.

Medicao de alta precisdo (Este modo de operagao
nao pode ser armazenado na memoria permanente).
Uma vez que a compensacgao tenha sido realizada, se
o dispositivo de fixagao for trocado, esse valor deve
ser excluido ou recalculado para o novo dispositivo.
Para excluir a compensagédo do dispositivo de fixa-
¢ao, defina o estado operacional como ". ".

A compensacao deve ser excluida quando o balan-
ceador for calibrado ou recalibrado, se a otimizagao
de desbalanceamento (silenciamento) for realizada ou
se o balanceador for desligado.

0 = Execute a compensacgao
1 = Compensacéo realizada

0 = Desativar compensacao apos ciclo de medigao.

Code C5

Figura 5.7-8 Frenagem da roda quando a capa
protetora for aberta durante o ciclo de medigcao.

0 = Sem frenagem

A roda gira quando a capa de protegao é aberta.
Certifique-se de que a roda nao esta bloqueada por
uma ferramenta ou um item semelhante.

Use 6culos de seguranga bem ajustados e vestuario
de trabalho recomendado.

1* = Frenagem

O modo de operacgéao selecionado pode ser transfe-
rido para a memoria permanente.

Code C6

Figura 5.7-9 Introduzir o numero de giros por ciclo
de medicéao.

E possivel a escolha entre 5 e 25 giros, sendo o
valor predefinido pelo fabricante de 10 giros por
ciclo.

Exemplo > alterar para 15 giros por ciclo.

AVISO: A REDUGAO DO NUMEFSO DE GIROS POR
CICLO IMP~LICARA NA REDUGCAO DA PRECISAO
DA MEDICAO.

O modo de operagdo selecionado pode ser obtido a
partir da memoria permanente.

* = Predefinido pelo fabricante
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5.7-11

5.712

Code C8

Figura 5.7-10 Selecionando o valor limite pa-
ra suprimir pequenos desbalanceamentos em gra-
mas ou ongas.

A unidade de medigao depende da definicdo do C3 Code.

Unidade de medigao: g (grama):
Ver a tabela no final do manual.

Unidade de medigao: oz (onga):
Ver a tabela no final do manual.

O modo de operagdao selecionado pode ser
obtido a partir da memoria permanente.

Code C10

Figura 5.7-11 Salvando um modo de operagéo
na memoaria permanente.

0* = Nao salvar

1 = Salvar dados na memoéria permanente.

e O balanceador emite trés "beeps" para confir-
mar que os dados foram salvos na memoria perma-
nente.

Caso seja necessario salvar o modo de operagdo de
forma permanente, primeiro altere o estado, por exemplo,
ativa-lo, desativa-lo e salva-lo na memodria permanente
usando o C10 Code (isto ndo se aplica a C4).

Code C13

Figura 5.7-12 Iniciar um ciclo de medigéo pelo abai-
xamento da capa de protegéo.

0* = Inicia o ciclo usando a tecla START.
1 = Inicia o ciclo pelo abaixamento da capa de
protecao.

O modo de operagao selecionado pode ser obtido
a partir da memoria permanente.
Code C14

Figura 5.7-13 Recalibragdo do usuario (consulte

a secao respectiva).

* = Predefinido pelo fabricante
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Code C21

Figura 5.7-14 Mostra a versdo do programa e o
numero do modelo.
Versao do programa: 1.22 para o modelo B100.

e Pressione a tecla C para mostrar o numero da
versao do programa.

e Pressione a tecla Fine para mostrar o nimero do
modelo.

Code C28

Figura 5.7-15 Exibe os codigos de erro salvos pelo
balanceador (maximo de 10) e limpa a memdéria de
erros.

Os ultimos 10 diferentes codigos de erro sao guar-
dados na memoéria de erros para que possam ser
chamados e consultados pelo operador do balan-
ceador de rodas para diagnéstico remoto de avarias.
O codigo de erro mais recente é guardado na posi-
¢ao 1. Os codigos de erro anteriores estao gradual-
mente deslocados para baixo a lista de memoaria.

e |r para o codigo C28.

CONSULTANDO OS CONTADORES DE ERROS
® Pressione e libere a tecla "+" ou "-" para per-
correr através da lista de erros.

Nota: Quando a tecla é pressionada, o numero do
erro da lista é mostrado, enquanto que quando a
tecla é liberada, o cédigo correspondente é exibido.

® Pressione a tecla F para fazer o niumero do erro
aparecer novamente (a esquerda) e o numero total
de vezes que o erro foi repetido desde a ultima vez
que a memoria foi apagada (a direita).

ZERANDO OS CONTADORES DE ERROS
® Pressione a tecla C-Code.

e Faca a selegao.

0* = Nao apagar a memoéria de erros

1 =Limpar a memoria de erros

® Pressione a tecla C-Code.

* = Predefinido pelo fabricante
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6.0 Manutencao

Este balanceador foi concebido para funcio-
nar durante um longo tempo.

Na inicializagao o operador deve verificar se todos
os indicadores e mostradores acendem correta-
mente.

Se o operador desliga-lo corretamente (capitulo
5.2.3) ao final de cada turno, nenhuma manutengéo
adicional sera necessaria.

Este equipamento ndo deve ser aberto pelo opera-
dor, além de seguir as instrugdes abaixo.

6.1 Armazenamento

Quando o equipamento for armazenado por varias
semanas ou mais tempo, prepare-o corretamente:

e Desligar o balanceador corretamente, consulte
o capitulo 5.2.3.
o Remova o eixo roscado do balanceador.

e Aplique uma fina camada de 6leo nao corrosivo
em todas as roscas e cones.

e Embrulhe com papel oleado os itens para
que fiquem isolados do p6 ou outras sujeiras.

Antes de colocar a unidade em uso novamen-
te, limpe todos os componentes oleados.

6.2 Trocando o(s) fusivel(is)

Consulte a figura 6.2-1.

e Desligue o balanceador.

e Desconecte o cabo de alimentagao da tomada.

e Remova o cabo de alimentacdo da tomada
do balanceador.

¢ Retire os fusiveis.

e Substitua o(s) fusivel(is) danificado(s) por outro(s)
fusivel(is) com a mesma capacidade.

e Retornar a unidade ao seu estado de funcio-
namento original, seguindo os passos acima em
sentido inverso.
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7.0 Solucao de problemas

Se ocorrer um problema com o balanceador, proce-
da da seguinte forma para resolver o problema:

1. Repense os ultimos passos tomados.
Vocé trabalhou de acordo com o manual?
Fez o trabalho como descrito e esperado?

2. Verifique o balanceador de acordo com os pontos
enumerados neste capitulo.

3. Consulte uma Assisténcia Técnica Autorizada
da Snap-on do Brasil.

A configuracao deste capitulo é:
Problema

1. Causa possivel #1
e Solugao(oes) possivel(is)
2. Causa possivel #2
e Solugao(oes) possivel(is)

Quando é ligado, nada acende.

1. Desligue o balanceador.

e Religue o balanceador.

2. Cabo de alimentagado desconectado.

e Conecte o cabo de alimentacao a tomada.

3. Sem energia elétrica.

e Verifique a alimentacao e fusivel(is).

4. Fusivel(is) queimado.

e Substitua o(s) fusivel(is).
Caso o(s) fusivel(is) tenha(m) sido substituido(s)
recentemente, chame a Assisténcia Técnica Au-
torizada da Snap-on do Brasil.

Quando ligado, um beep é ouvido por 1 segundo.

1. Erro de configuragao.

e Chame a Assisténcia Técnica Autorizada da
Snap-on do Brasil.

Mostrador parece estar congelado ou travado.

1. O balanceador pode estar em um programa a
espera de uma acgao especifica.

e Finalize o programa em uso.

e Desligue o balanceador.
Espere por 20 segundos e religue o balancea-
dor. Prossiga.

2. A energia para o balanceador pode ter sido inter-
rompida.

e Desligue o balanceador.

Espere por 20 segundos e religue o balanceador.
Prossiga.

e Caso isso acontegca com frequéncia, inspecione
0 seu sistema de energia elétrica. Caso esteja
em perfeitas condigdes, chame uma Assisténcia
Técnica Autorizada da Snap-on do Brasil.
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As entradas do bragco medidor de distincia sao
diferentes das dimensdes indicadas no aro ou
pneu.

1. Vocé posicionou o bragco medidor de distancia
corretamente?

e Consulte o capitulo 5.3.1.

2. Verificar a entrada do brago medidor de dis-
tancia introduzindo a dimensdo manualmente.

e Consulte a escala do medidor de distancia.
e Se nao forem idénticas, continue com o passo 4.

3. Verifique o didmetro do ponto no aro onde o
didmetro foi medido.

e Se nao forem idénticas, continue com o passo 4.
4. E necessaria calibragao.
e O brago medidor de distancia deve ser calibrado.

Os resultados dos balanceamentos ndo sao
confiaveis.

1. O balanceador nao foi instalado corretamente.

e Verifique se o balanceador esta assentado ape-
nas em seus trés pés.

e Verifique se o piso ndo esta recebendo cho-
ques ou vibragdes, por exemplo de caminhdes
que passam perto do balanceador.

2. A roda pode ter sido montada incorretamente.

e Verifique o flange, cones e adaptadores quanto
a possiveis folgas.

e Use espacadores adequados para eliminar a(s)
folga(s).

e Execute a calibragdo do balanceador.

3. Os componentes eletronicos estao com defeito.

e Chame a Assisténcia Técnica Autorizada da
Snap-on do Brasil.

Um modo, um segmento do mostrador ou um
indicador fica continuamente aceso no visor.

1. Uma queda de energia pode ter ocorrido.

e Desligue o balanceador.
Espere por 20 segundos e religue o balan-
ceador.

e Chame a Assisténcia Técnica Autorizada da
Snap-on do Brasil.



7.1.1-0

7.1 Mensagens do sistema

O balanceador pode mostrar mensagens para o
operador. Estas podem ser de erros relacionadas
(E-codes) ou avisos (H-codes). Os cddigos serao
descritos nos seguintes capitulos.

Sempre que um codigo for exibido:

e anote o codigo;

e procure o codigo na lista. Se o codigo nao
estiver descrito, chame uma Assisténcia Téc-
nica Autorizada Snap-on do Brasil.

e execute as etapas informadas.

7.1.1 E-Codes / H-codes

E1 -Figura7.1.1-0

As dimensbées do aro informadas estdo incor-
retas ou incompletas. Quando a mensagem for
exibida, defina novamente os dados.

E2
A capa de protecado nao esta fechada.

E3
O brago de medicao de largura e didmetro ndo esta
na sua posi¢ao de repouso.

ES5

A faixa de compensacdo foi excedida. (Siste-
ma de compensacdo com desbalanceamento ex-
cessivo). Pressione a tecla STOP.

Verifique o sistema de fixagcdo e repita a compen-
sagao.

E6

O peso de calibragdo ndo foi instalado para a cali-
bragao. Pressione a tecla STOP.

Repita a calibragao.

E7

O modo especial escolhido ndo é compativel com
0 modo de balanceamento selecionado.

Selecione outro modo de balanceamento que se-
ja compativel com o modo especial escolhido.

E8

A posicao do bico da valvula nao foi definida (men-
sagem é mostrada somente com a otimizacdo do
balanceamento/programa de minimizagao de contra-
peso).

Posicione a valvula para que fique exatamente per-
pendicular e acima do eixo principal e pressione a
tecla PRO-MATCH.
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E9

A otimizagdo / minimizagdo nao foi realizada cor-

retamente.

1. A roda nao foi precisamente centrada ou fixada
pelo sistema de fixagdo por pelo menos um ciclo
de medigao.

2.0 pneu nao foi centrado na aro por pelo menos
um ciclo de medicao.

3.A posicdo da valvula nao foi definida ou
memorizada corretamente pelo menos uma vez.

4.Uma marca de referéncia incorreta (simples
ou dupla) foi usada quando do reajuste do pneu.
5A roda se moveu no sistema de fixagdo durante
um ciclo de medigéo (partida ou frenagem repentina).

6. As dimensdes da roda nao foram definidas cor-
retamente. Repita a otimizacao.

E15

A correcao da recalibracdo esta fora da faixa.
Durante a recalibragdo foram encontrados valo-
res acima ou abaixo dos valores previstos na cali-
bracdo. Esta mensagem é apenas um aviso.
Pressione a tecla C para transferir os valores de
corregcao para a memoria permanente.

Utilize o sistema de fixagéo original fornecido com
o balanceador ou faga a calibragao do usuario.
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E16

Durante a execugao da calibragdo inicial, por
engano, o peso de calibracdo foi indevidamente
fixado.

Retire o peso de calibragéo e pressione a tecla START.

E17

Deslizamento da roda no sistema de fixagao.
A porca de fixagdo ndo foi apertada adequadamen-
te, o eixo principal acelerou muito rapido. O balan-
ceador vai parar. Aperte bem a porca de fixagao e,
em casos especiais, pressione a tecla START por
um tempo maior.

E83

Durante o ciclo de medicdo, os valores medi-
dos foram inutilizados devido a presenca de pul-
sos de interferéncia externa (por exemplo: fortes
vibracgdes). O ciclo de medicao foi interrompido.
Repita o ciclo de medigéo.

E88
A velocidade do eixo principal ultrapassou o limi-
te de seguranca.



7.1.1-2

71.1-4

71.1-5

7.1.1-6

E89

Uma tecla esta presa.

Encontre e libere a tecla presa.

ou:

Pressione a tecla STOP ou ESC para verificar
o interruptor do pedal.

Se o erro nao puder ser eliminado, a fungdo do
pedal pode ser desligada pelo pressionamento da
tecla STOP ou da tecla ESC. Chame uma
Assisténcia Técnica Autorizada da Snap-on do
Brasil.

E92

O bragco medidor de distadncia e diametro esta
com defeito.

Chame uma Assisténcia Técnica Autorizada da
Snap-on do Brasil.

Enquanto o medidor de medicao estiver defeituo-
so, defina a distancia e as dimensdes de aro
usando a tecla de menu e girando a roda (Capitulo
2.3.3).

E93

O medidor de largura da roda esta com defeito.
Chame uma Assisténcia Técnica Autorizada da
Snap-on do Brasil.

Enquanto o medidor de largura estiver com
defeito, digite a largura do aro usando a tecla
de menu e girando a roda (Capitulo 2.3.1).

HO - Figura 7.1.1-1
Ciclo de roda silenciosa ndo pode ser melhora-
do com otimizagao de balanceamento.

H1 - Figura7.1.1-2
A otimizagao nao é recomendada, mas € possivel.

H2 - Figura7.1.1-3
A minimizagao do contrapeso & recomendada, ja
que a otimizagéo ndo traz melhorias.

H20 - Figura7.1.1-4

Plano de corregdo nao pode ser encontrado com o
medidor de distancia e didmetro.

Meca o plano de correcdo e ajuste o indicador
de desbalanceamento dinamico.

H21 -Figura7.1.1-5

A posicao alcangada nao corresponde ao plano de
correcdo, no qual o contrapeso adesivo deve ser
aplicado com o brago medidor.

Gire a roda para a posigao de aplicagdo do con-
trapeso adesivo no plano de corregao relativa.

H26 -Figura 7.1.1-6

O bragco medidor foi movido muito rapidamente.
Retorne o brago medidor para a posicao inicial e
repita a operacao fazendo a aproximacao do brago
medidor ao ponto de aplicagdo do contrapeso mais
lentamente.
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7.1.1-8

71.1-9

71.1-10

71.1-11
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H28 - Figura7.1.1-7

O brago medidor foi movido muito rapidamente.
Retorne o bragco medidor para a posicao inicial
e repita a operacao, levando o brago medidor pa-
ra o ponto de aplicagao do contrapeso novamente.

H80 - Figura 7.1.1-8

A recalibragdo nao foi configurada. Como resul-
tado, ndo pode ser realizada pelo operador.
Pressione a tecla STOP para apagar a men-
sagem. Chame uma Assisténcia Técnica Autorizada

da Snap-on do Brasil para executar a calibragao.

H82 -Figura7.1.1-9

O auto-teste foi perturbado (por exemplo: ao girar
aroda). A mensagem é exibida por 3 segundos, en-
tdo a medida é repetida (max. 10 vezes) ou abor-
tada, pelo pressionamento da tecla STOP.

H90 - Figura7.1.1-10

A aceleracado da roda foi muito lenta, ou fre-
nagem estava muito fraca apés um ciclo de me-
digdo. Se o eixo principal ndo atinge a velocidade
desejada, verifique se o freio ndo esta acionado
ou o peso da roda € muito grande. Neste caso:
Solte o freio. Certifique-se de que o eixo com
a roda fixada pode girar livremente.

Gire a roda com a mao e pressione a tecla START.
Se o erro ndo puder ser eliminado, chame uma
Assisténcia Técnica Autorizada da Snap-on do
Brasil.

H91 -Figura7.1.1-11

Variagao de velocidade durante o ciclo de medigao.
O freio pode estar acionado.

Solte o freio.

Certifique-se de que o eixo com a roda fixada
pode girar livremente.

Repita o ciclo de medicgéo.

8.0 Descartando o Balanceador

Quando vocé decidir descartar o seu balanceador,
entre em contato com o Representante Comercial da
Snap-on do Brasil para um orcamento ou para
verificar as regulamentagdes sobre a eliminagdo que
podem ser aplicadas ao equipamento.

Este simbolo da figura 8-1 indica que a coleta seletiva
de residuos de equipamentos elétricos e eletronicos é
obrigatdria.
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9.0 Apéndice

Este capitulo contém informacdes adicionais sobre
o balanceador de rodas.

Consultar o Representante Comercial da Snap-on
do Brasil quanto a possiveis dividas.

9.1 Instrucoes para Instalacao

Este apéndice descreve os requisitos de instalagao,
procedimentos de instalagao e verificagdes iniciais.

9.1-1. Requisitos da instalagao
Requisitos de espago

O desenho 9-1 mostra os requisitos minimos de
seguranga com dois tipos de dimensdes:

1 a partir da parede até o centro dos furos: do
lado esquerdo e superior do desenho.

2 a partir da parede para as laterais da caixa: a
direita e na parte inferior do desenho.

Requisitos do piso

O piso deve ser:

- plano: +/- 1° (tolerancia)

- nivelado: dentrode 2mm

- capaz de suportar o peso do balanceador como
indicado no Capitulo 2 do Manual de Operacao.

O piso em que o balanceador sera instalado nao
deve receber vibragbées de outros dispositivos ou de
fora do prédio. Vibragbes externas podem afetar a
precisao do balanceador.

Nota: O balanceador deve ser posicionado direta-
mente no piso. Nao use espagadores para preencher
lacunas.

Se as condigdes acima estiverem satisfeitas, o
balanceador ndo necessita ser fixado ao piso.

Requisitos de alimentagao de energia
Consulte o Capitulo 2 do Manual de Operagao
para requisitos de alimentagao de energia.

AVISO: GARANTA QUE UMA TOMADA DE
CORRENTE APROVADA ESTEJA DISPONIVEL.

AVISO: NUNCA UTILIZE CABOS DE ALIMENTAGAO
SOBRE O PISO A NAO SER QUE PROTEGIDO POR
UMA TAMPA APROVADA.
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9.1.2-2

M1

9.1-2. Transporte, desembalagem e con-

teudo

Transporte:

e O balanceador de rodas é fornecido em um
palete. Use um porta-paletes (Figura 2-1) para
levar o balanceador de roda para a area de
instalacao.

Desembalagem:

AVISO: EVITE QUE AS CINTAS PLASTICAS
FIQUEM SOLTAS DEPOIS DE CORTADAS.

e Corte as cintas plasticas.

e Abra atampa superior da caixa.
Remova os grampos na parte inferior da caixa.
Levante a caixa por cima da unidade

e Cuidadosamente desembrulhe o balanceador e
0s acessorios fornecidos.

e Verifique o conteudo da embalagem.

Contetdo:

O embarque inclui:

- um balanceador de rodas;

- Manual de Operagéo;

- 0s acessorios citados na Se¢ao 3.1 do Manual
de Operacao;

- 4 suportes para armazenamento de flanges;

- um cabo de alimentagao de energia;

- uma capa de protegao.

Ferramentas necessarias:
- chave de fenda (4,5 - 5 mm de didmetro)
- Chaves: 13, 16 € 20 mm

Posicionamento:

o Retire os parafusos que fixam o balanceador no
palete.

ATENGAO: NAO LEVANTE OU MOVIMENTE O
BALANCEADOR DE RODAS PELO EIXO PRINCIPAL
OU UNIDADE DE MEDIGAO.

e Veja a Figura 2-2. Mova o balanceador de
rodas do palete ao seu local de instalagao.

Nota: Use os suportes com rosca (instalados como
indicado no capitulo 9.3-3) e / ou o eixo da capa de
protecdo para movimentar o balanceador.



Sy

9.1.3-1

9.1.3-2

9.1.3-3

9.1-3. Procedimentos de instalacao

Balanceador:

Consulte o desenho em 9-1 para o posicionamento
correto do balanceador. Se o balanceador de rodas
deve ser fixado, recomendamos elementos de
fixagdo com um didmetro de 8 mm, qualidade 8.8 ou
superior.

Suportes para acessorios:
®* Desembale o 4 suportes com rosca e as placas
de suporte.

e Consulte a figura 9.1.3-1. Instalar os 4 supor-
tes com rosca e as placas.

Eixo roscado:

e Limpe o eixo roscado e o furo do eixo principal.
e Consulte a figura 9.1.3-2. Posicione o eixo roscado
e Use a chave fornecida para apertar.

Capa de Protecgao:

e Consulte a figura 9.1.3-3. Fixe a capa de prote-
¢a0 na ponta do eixo que se projeta para fora da
caixa do balanceador na traseira direita.

Dispositivos de fixagao:
e Instale os dispositivos de fixagdo nos supor-
tes com rosca.

9.1-4. Procedimentos de teste

e Balanceie uma roda com desbalanceamento
residual menor que 5 g (0,25 0z) em cada plano
(interno e externo).

e Execute uma calibragdo do usuario. Veja capi-
tulo 5.6.1.

9.1-5. Instrucao ao operador

(A sequéncia é aplicavel somente se o balancea-
dor tiver sido instalado por um técnico de manu-
tencéo.)

* Mostre e explique o folheto de seguranca.

®* Mostre ao operador como ligar e desligar o
balanceador.

¢ Mostre ao operador como executar uma para-
da de emergéncia.

e Mostre ao operador como selecionar um tipo
de roda, inserir dados e aplicar um contrapeso.
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